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5.2.3 QualiẗatsmetrikenderAllokation . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 76

5.2.4 LeistungsbewertungderAllokation . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 79

5.2.5 ImplementierungdesAllokationsmechanismus. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 92

5.3 DynamischeArbitrierung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 95

5.3.1 NeueArbitrierungsverfahren . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 95

5.3.2 Leistungsf̈ahigkeit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 98

5.3.3 HybrideArbitrierung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 118

5.3.4 StrukturenzurHardwareimplementierung. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 119
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